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Hlavni obrazovka
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Hlavni menu
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-990 kg

Menu Rizeni

Ovladani D:'g‘:'fauc?f

va
() uoniproz |

) Pouzité materialy

A

Takto Vas

DigiTouch Bio. zdravi. Klepnete na
slovo "START" pro vstup do hlavniho
menu

To je hlavni menu. podle

stisknete prijit symbolu "House"
Kdykoliv sem.

Se objevi vedle ikony alarmy

za "R", takze si muzete objednat u FU
resetovat. S "T", aby se

Na strance Prehled

s "Q" na krmeni stranu.

V tomto menu

muzete zapnout rucni ovladani a
ovladani plneni. Kdyz je cerné kolecno
preskrtnuté, menu neni aktivni,
protoze v tuto chvili je nastaven
chybny druh provozu.




Stranka Prehled

_@ U DigiTouchy Prehlledné stranka umognUJe'
vy | rychly prehled soucasné pozice. Je
Rucne mozné videt vsechny hlavni stavy na
Rucne jedné strance.

15:55:56

Aktualni cas= e

-990 kg

Menu Stav

Stavové menu je popsano v tomto
navodu od strany 8.

Volba rezimu

Rezimy .D:g‘:'rauchg Volba druhu provozu je podrobne
vy | pOpsana v casti A navodu k obsluze.
0
0

Rucne

Zvoleny druh provozu je oznacen
trojuhelnikem. Mimo to stiskem

() VyP tlacitka se nemeni primo druh provozu,
() Avomaticy | 9 protoze se nejdrive musi provést
b naprixiad navrat zpet

——————NA

Rucne




Stranka Alarmy

Alarmy DigiTouchj
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Menu Nastaveni

Nastaveni D:'g‘:'fauc?f
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. Spinaci hodiny

' Zakladni nastaveni @

Krmeni D:'g‘:'fauc? 7

Rucne “

e
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Porce

Rucne

Zde se zobrazuji

aktualni alarmy. Vybavené poplachy z
tohoto seznamu ihned zmizi. Alarmy se
nemusi potvrdit nebo identifikovat, s
vyjimkou alarmu menice kmitoctu.
Pomoci tlacitka "H" I1ze zobrazit

historii minulych alarmu.

V tomto menu Ize

konfigurovat zarizeni. Existuje mnoho
bodu konfigurace, pro kazdy z nich
existuje samostatny popis.

DigiTouch g
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Rucne

Rucne

Porce

Aktualni cas=

15:55:56

-990 kg




Menu Pouzivané materialy

Pouzité materialy Digifouchs

4
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Toto menu poskytuje stejné
moznosti jako dalkové ovladani.
Umoznuje funkci vymeny, napr. v
pripade vybité baterie.

Historie vahy

Historie vahy
Cislo Cas Ma byt kgt. hmotnc Trvani

Nr| Zeit pollkdistkgDaue A

DigiTouch
/74 ] a"cf'li.
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Editace produktu

Produkt DigiTouchj
vy
Kratky Produkt >ilové mnozstv
O | NuLL Null 3000 | A
1| MAIs Mais 3000 |
2 | GRAS Gras 3000
3 | misT Mist 3000
4 | GETR | (Getreide 3000 v

A)

Zde se
zapisuje pozadované a skutecné
mnozstvi, cas krmeni a doba.

Zde |ze zadat
nazvy produktu a cilova

| mnozstvi.




Menu Zakladni nastaveni

Zakladni nastaveni D:'g‘:'rauc} 7
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Ostatni

Ostatni D:'g‘:'rauc}g
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. Standardni hodnoty

. Provozovatel

() USB
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Stresni

StreS ni D"g‘;'rauchi
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V tomto menu lze proveést ruzna
zakladni nastaveni. Obvykle to
uzivatel nepotrebuje!

Dalsi body, které
se musi vyvolat pouze
prilezitostne.

Momentalne bez
funkce.




USB

USB D:g‘:'rauchg
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Spinaci hodiny

Spinaci hodiny mg‘:'rauchg

Odchylka od 00:00 hod
9

@

15:55:57 16:00:00

Spinaci hodiny

Spinaci hodiny Digifouchy
~a
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Aktualni cas=

TOD#05:00

TOD#15:55:57

TOD#20:00
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Tato obrazovka slouzi pro

zobrazeni registru zavedenych
mateiralu. Alternativne se Ize k temtu
udajum dostat pripojenim Ethernet. Je
treba nekolikrat stisknout "GO", dokud
se nezobrazi odstranené hlaseni
pendrive.

Zde

|ze provést nastaveni integrovanych
spinacich hodin. Dole je Ize zapnout
nebo vypnout. POZOR: kdyz existuje
externi ovladani, obvykle prejima
funci spinacich hodin. Melo by se tedy
vypnout.

Zde lze realizovat sepnuti

nocniho provozu. (T) nebo trvaly
provoz (1) nebo trvale ON (1) nebo
trvale OFF (0).




Typ O

"prazdny"
zastupce pro nekonfigurovaneé zarizeni
a DigiTouch "solo"

Statusanzeige Czech

Stav DigiTouchy}
o

Rucne

M1 LIIOIA,

Rucni provoz

Rucni provoz DigiTouch}
~a

omuzram @) OO

V této obrazovce se nahore
zobrazuje aktualni krok. Dole je 5
ikon, které zobrazuji ruzné ukazatele
stavu.

Tato obrazovka
nema zadnou funkci.




Typ 10

Rondomat
Spodni podavani

r r

Statusanzeige Czech

Stav D:'g‘:'fauc}f
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Rucni provoz

Rucni provoz D:]g‘:'fauc?f
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V této obrazovce se nahore
zobrazuje aktualni krok. Dole je 5
ikon, které zobrazuji ruzné ukazatele
stavu.

Tato obrazovka umoznuje rucni
ovladani ruznych pohonu. Obvykle neni
zapotrebi. POZOR: v tomto pripade
neni zadna kontrola. Obrazovku Ize
zapnout, pouze pokud bylo zvoleno
rucni ovladani.




Typ 11

Rondomat

r r

Horni podavani

Statusanzeige Czech

DigiTouch V této ol?razovge se nahore |

/v, | zobrazuje aktualni krok. Dole je 5
ikon, které zobrazuji ruzné ukazatele
stavu.

Rucne

R

SOBO00

Rucni provoz

Rucni provoz DigiTouch Tatg o,br,azovk,a umoznuje rucni ,
{wq | ovladani ruznych pohonu. Obvykle neni

zapotrebi. POZOR: v tomto pripade
neni zadna kontrola. Obrazovku Ize
zapnout, pouze pokud bylo zvoleno
rucni ovladani.

ONEETTEE
o~
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Typ 12

Rondomat
Horni zadni podavani

Statusanzeige Czech

Stav DigiTouch V této obrazovce se nahore .
& /\L zobrazuje aktudlni krok. Dole je 5
Q Aucne ikon, které zobrazuji ruzné ukazatele
stavu.

R

=
060D

Rucni provoz

Rucni provoz m-g.,-m"?! Tato obrazovka umoznuje rucni

ovladani ruznych pohonu. Obvykle neni
D wea |

zapotrebi. POZOR: v tomto pripade

neni zadna kontrola. Obrazovku Ize
() snek2 | zapnout, pouze pokud bylo zvoleno
rucni ovladani.
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Typ 20

Rondomat
Spodni podavani

r r

Statusanzeige Czech

Stav DigiTouchy
v

Rucne

;
M1 LN

Rucni provoz

Rucni QI ONKONLON

Misi

Rychle Zap

Otacky S: 0
Otécky I: 0

A,

L { {4

Vpred zad

'
)

V této obrazovce se nahore
zobrazuje aktualni krok. Dole je 5
ikon, které zobrazuji ruzné ukazatele
stavu.

Tato obrazovka umoznuje rucni
ovladani ruznych pohonu. Obvykle neni
zapotrebi. POZOR: v tomto pripade
neni zadna kontrola. Obrazovku Ize
zapnout, pouze pokud bylo zvoleno
rucni ovladani.
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Typ 21

Rondomat

r r

Horni podavani

Statusanzeige Czech

DigiTouch V této ot_)razovc,e se nahore .
wa | zobrazuje aktualni krok. Dole je 5
ikon, které zobrazuji ruzné ukazatele

R stavu.

205000

Rucne

Rucni provoz
Tato obrazovka umoznuje rucni

Rucmﬂ (2) N3) X4)
,3 ,J.. lt} ovladani ruznych pohonu. Obvykle neni

B | zapotrebi. POZOR: v tomto pripade
.- neni zadna kontrola. Obrazovku lze
Rychle Zap

zapnout, pouze pokud bylo zvoleno
0 rucni ovladani.
Otackyl

snek 1

’1?'0@
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Typ 22

Rondomat
Horni zadni podavani

Statusanzeige Czech

DigiTouch$ V této oprazovqe se nahore |
v, | zobrazuje aktualni krok. Dole je 5
ikon, které zobrazuji ruzné ukazatele

R stavu.

Rucne

@0%9@@

Rucni provoz
Rucniﬂl@‘@

Tato obrazovka umoznuje rucni
ovladani ruznych pohonu. Obvykle nen
zapotrebi. POZOR: v tomto pripade

neni zadna kontrola. Obrazovku Ize
Rychle Zap zapnout, pouze pokud bylo zvoleno
0 rucni ovladant.
OA

S
N O @
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Typ 30

r r

Duplex spodni podavani

Statusanzeige Czech

DigiTouch
g aucf;

20600

Rucni provoz

Rucni provoz R

L { (4 t ))‘
Vpred Vzad
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e
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této obrazovce se nahore zobrazuje
aktualni krok a uprostred aktivni
motory (rozsah otacek). Dole je 5
ikon, které zobrazuji ruzné ukazatele
stavu. Mimo to se zde zobrazuji
spinace!

Tato obrazovka umoznuje rucni
ovladani ruznych pohonu. Obvykle neni
zapotrebi. POZOR: v tomto pripade
neni zadna kontrola. Obrazovku Ize
zapnout, pouze pokud bylo zvoleno
rucni ovladani.
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Typ 32

Duplex horni podavani

1 4 r

Statusanzeige Czech

DigiTouchy

®0SSO0

Rucni provoz

Rucni provoz

Dno

R
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ol NN
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‘ snek 1
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této obrazovce se nahore zobrazuje
aktualni krok a uprostred aktivni
motory (rozsah otacek). Dole je 5
ikon, které zobrazuji ruzné ukazatele
stavu. Mimo to se zde zobrazuji
spinace!

Tato obrazovka umoznuje rucni
ovladani ruznych pohonu. Obvykle nen
zapotrebi. POZOR: v tomto pripade
neni zadna kontrola. Obrazovku Ize
zapnout, pouze pokud bylo zvoleno
rucni ovladani.
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Typ 40

Doppelrondomat spodni
podavani

Statusanzeige Czech

Stav DigiTouchs} V ,
. v, | této obrazovce se nahore zobrazuje
ﬁ e aktualni krok a uprostred aktivni
I L I R motory (rozsah otacek). Dole je 5
e— 1 i sy ikon, které zobrazuji ruzneé ukazatele

-'—CE -‘-CE stavu. Mimo to se zde zobrazuji

05000

Rucnhi provoz

Rucni provoz  pigiTouchs Tato obrazovka umoznuje rucni

ovladani ruznych pohonu. Obvykle neni
zapotrebi. POZOR: v tomto pripade
neni zadna kontrola. Obrazovku Ize
zapnout, pouze pokud bylo zvoleno
rucni ovladani.
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Typ 50 / 51 / 52

Doppelrondomat
spodni podavani

Statusanzeige Czech

Stav DigiTouch v .
. & ﬁ:‘ této obrazovce se nahore zobrazuje
g e aktualni krok a uprostred aktivni
motory (rozsah otacek). Dole je 5

s | r |71 |ikon, které zobrazuji ruzné ukazatele
+ | [ ! "}’ stavu. Mimo to se zde zobrazuji
- - | spinace!

Doppelrondomat
horni podavani

Statusanzeige Czech

Stav DigiTouchy} V .
A v, | této obrazovce se nahore zobrazuje
aktualni krok a uprostred aktivni
& motory (rozsah otacek). Dole je 5
ikon, které zobrazuji ruzné ukazatele
{ I. R 4| I ”‘}’ stavu. Mimo to se zde zobrazuiji
| 5 spinace!

18




Typ 50 / 51 / 52

Rucnhi provoz

Tato obrazovka umoznuje rucni
ovladani ruznych pohonu. Obvykle neni

() zapotrebi. POZOR: v tomto pripade
neni zadna kontrola. Obrazovku lze

ey Al e/ | OIEET)
\/zad
() snekg zapnout, pouze pokud bylo zvoleno
rucni ovladani.

=121 I

NI

Rucni provoz .D:'g‘:'rauc}g

Rucni provoz  pigifouch
N

Misic L1 ] L2

® 0

Rychle Zap
Otacky S: 0
Otacky I: 0

19




Symbol "kg" (Porce)

Porce a:'g:'rauc(qg
Naplnenost -990 kg va
aktualni Cil
Porce Okg Y|
zkrmeno 0 kg 0 kg
Hmotnost -990 kg -990 kg

M1 LEIVICLA,

Zde se nastavuje

porce. Krome toho zde Ize zobrazit
vypocet krmeni. Podle mnozstvi
naplneni se vypocte pocet davek z
naplneni a velkost porce nasledujici
cilové hmotnosti.

Symbol "s" (Casovy spinac)

Casy DigiTouchy}
o

s E)
Q03800

Casy DigiTouchy}
o

max. cas posuvu
Prepinaci pauza 5.00s

Maximaldruck 120.00bar -62.50bar

Michani pomalu EXTRA 0.00s 0.00s
Michani rychle EXTRA 0.00s 0.00s

M1 LEIIOLA,

Zde se
zobrazuji jednotlivé casové
spinace.

20




Symbol "A" (Ukazatel proudu)

Mezni proud  Digifouchs

snek 1 8%006%

snek 2 5308%
snek 3 9%08%
lavkovaci snek 6 95.00%

lavkovaci snek 1 95.00%
Misic 12.50A
9.00A

Otacky

80000 ¢ &

-6M0A%
-6@0A%

-50.00%
-50.00%

8.50A 0.00A
2.50A

N1 1 JOTA

Ukazatel proudu je v klidovem

stavu prazdny. Jakmile se spusti
nektery motor, zobrazi se zde hodnota.
Zobrazi se jak proud, tak mezni
hodnota. Kdyz se mezni hodnota
prekroci, zvoleny pohyb se zastavi pro
snizeni mnozstvi materialu. Tak se
omezi nebo odstrani zablokovani a
pretizeni!

Symbol "1" (Krmivo)

Zastavit dobeh

Rucne

Krmeni D:'g‘:'fauc?f

Q0SS

va

©4,

Horni tlacitko

zapne zarizeni do plynulého provozu.
Krmeni pokracuje, dokud se nestiskne
stejné tlacitko. 2. tlalcitko umoznuje
zavedeni jedné porce. Po opetovhém
stisknuti se davkovani zastavi, i kdyz
porce jeste nebyla dosazena. Pokud
chcete nyni zastavit i plynulou
cinnost, musite stisknout 3.

tlacitko!

21




Nastavte parametry

Nastaveni
provoznich parametru

Casy 1

Casy 1 DigiTouch}

g

hod vpredj Chod vzad

Michadlo 1.7s 1.7s

snek 1 1.7s 1.7s

snek 2 1.7s 1.7s

snek 3 1.7s 1.7s

1.7s

1.7s

Michani pomalu

000/

Michani rychle 1.7s 1.7s

Casy 2

Casy 2 DigiTouch}

Chod vpred| Chod vzad va
(>

O
©

A,

Casy chodu vpred a

chodu zpet. POZOR: menu se
prizpusobuje vybaveni
zarizeni!

Casy chodu vpred a

chodu zpet. POZOR: menu se
prizpusobuje vybaveni
zarizeni!
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Casy 3 D:'g‘:'rauc}g

=
O
o

T ——

A

Casy 4

Casy 4

DUMP-Signal
Waage Beruhigen
Michani pomalu EXTRA
Michani rychle EXTRA

Cas cyklu

posuvneho dna. Musi se prizpusobit
mateiralu. Maximalni cas davkovani -
> Zastaveni z duvodu prekroceni
vyprazdnovaciho zdvihu - stena se
nekolikrat stahne do koncové polohy,
pro zaber zbytkovych mnozstvi.
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Mezni proud

Mezni proud 1 DigiTouchs

I T
(>
O
©

©

Mezni proud 2 D:'g‘:'fauc?f

s

Posuv cela MIN 2.5A
Posuv cela MAX 8.5A
Maly
1500U

Velky
3000U 12.5A

0000V

Ostatni

Ostatni D:'g‘:'fauc?f

Max. zpetny chod 1200s

Vypréazdneni 10s

Minimalni hmotnost 900 kg

snek 3 3000U

snek 2 3000U

000

snek 1 3000U

Omezeni proudu v A nebo v %

podle modelu. Ovladani misice v A neb
v ot/min pro vybaveni frekvencnim
menicem.

Maximalni cas pro zpetny pohyb
soupatka. Cas pro volny chod
(prekomprese). Minimalni hmotnost, po
kterou se zarizeni vypne.
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Menu Serizeni

Typ zarizeni 3

DigiTouch Solo

O~ o

DigiTouch Solo

DigiTouch
gy auc{‘;

©
A,

Typ zarizeni 3

DigiTouch Solo

DigiTouch
gy auc{‘;

) el

DigiTouch Relais e

Typ zarizeni 1

Rondomat "solo"

e 00

Spodni podavac

() et
'O_

DigiTouch g

Horni podavac

O ez |

ObenHinteneinbringer

—

F We=

25

Zde

zobrazena menu jsou jenom pro
serizovaci provoz a nikoli pro
uzivatele. Jsou chranen koédem.

Typ zarizeni 2

Rondomat Vario s BAC

DigiTouchy

Spodni podavac

Horni podavac

) ez

ObenHinteneinbringer

<
©
A,

ff o
ol




Typ zarizeni 4 D:'g‘:'fauc?p Typ zarizeni 2 D:'g‘:'fauc?p
Duplex va oekomat 0 va

131333
q?:‘lgjgj‘:gﬁ“ 11 % AvAvAVAVA YAV . yp

........ Spodni podavac

H Spodni podavac
.| SN
Horni podavac e

Horni podavac

Typ zarizeni 5  Digifouchy
Rondomat "solo" x2 's va

Typ 40

Spodni podavac

' Typ 41
Horni podavac 0
' Typ 42

ObenHinteneinbringer

Typ zarizeni 5  Digifouchy
Rondomat Vario s BAC x2

e q Typ 50
-y

Spodni podavac

A N ) Typ 51
e ===l Horni podavac 0

%E Typ 52
}"H‘b 4“"*4
blle @& ¢

ObenHinteneinbringer
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Zarizeni

Zarizeni 1 DigiTouchy}
shek 1

snek 1 FU

An
An
snek 2 An
An

snek 2 FU
snek 3

snek 3 FU

Ano

An

. O
= O
. €

A,

Zarizeni 2 D:'g‘:'rauc}g

Michadlo

Ano

Misic

Misic RE

Ano

no
Misic FU
Misic FU RE

Ano

Ano

Nouzové zastaveni A

Dno

000/

Zarizeni 3 DigiTouchy}
Davkovaci snek1
Davkovaci snek2
Davkovaci snek3

Davkovaci snek4

Davkovaci snek5

Davkovaci snek6 A

Ano !“

Ano °

Ano

Ano o

Ano e
no @




Zarizeni 4

DigiTouc.

Preskoceni,
pridani porce se zapina zde!

fr
Ay
0
Porce ( ++/--) Ne @
Zarizeni 5 DigiTouc.

>
O
©
A,

Zarizeni 6

extern Pausieren Neg.

DigiTouch
/74 ] auc{g
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Diagnostika

Diagnostika D:'g‘:'fauc?p

va
D vome
O oo ——
O oY,
0 Digosna soomce——
OEE OELIN

Informace

Informace DigiTouchy
IP Adresa 10.20.10.2 {“
Jméno modulu DC1005M T MP266 00 1131PA CL 10
Seriové cislo 270004800-00215
Seriovy portCOM1Uskser Only
Baterie OK

Battery present with the voltage of 3,3V
27°C 0
Verze firmware 2.34.0
Datum firmware 27.09.2017
MAC 00 E0O BA 90 79 84
DC1005M T

Volna pamet

Volna pamet D:'g‘:'fauc?p

va
1672 KB 39 MB
Q

Prehledné menu pro
diagnostiku!

Informace o
projektu, jako typ, program, verze,
datum atd.

Ukazatel pameti k dispozici.
Talcitko pro mazani historie alarmu a
pro uvolneni pameti.
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Informace

Info projektu:  Digitouch} Informace o
vy | projektu, jako typ, program, verze,

Projekt: Biogas_PrintoutManual.pro datum atd
Projekt. data: DT#2019-01-08-13:34:20

Néazev projektu: 3-01-08 13:20:37Z hoepffr $

Autor projektu:  $LastChangedBy: hoepffr $

Popis projektu: Workspacelnformation.pin $ 9

Verze: tChangedRevision: 24564 $

ID projektu: 98796

RetainSize: 2396 @

Provozovatel
Cislo

Provozovatel Digifouch
e’ aﬂcﬁ; podvozku a zakazky

C. podvozku F12345

Cislo zakazky AU-123456

Zkratka Muster

PR-D12345678

ol
©

Dosadte hodnoty parametru

Standardni hodno DigiTouch Dosazeni standardnih hodnot
& aucf’ jako aktualni hodnoty. Chraneno

Standardni hodnoty PIN:

4

2345_AU-123456_PR-D1 2345678_Must9 @
45_AU-123456_PR-D12345678_Muster
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Diagnostika sbernice

Diagnostika sberr Dig‘.r'fauc}g

D owmt

va

) o
) e

©

O rroreus
o= ()

Diagnostika ruznych systému
sbernic

Zatizeni sbernice CAN

CAN diag. p;'g;'rauc}g

va

Zatizeni sbernice: :

0.2%

©O

Zatizeni sbernice
na CAN-Bus

Analogovy vystup 4..20mA

Analogovy vystup D:'g‘:'fauc}g

va

onzznm mm ©)

Konfigurace analogového vystupu.
Simulace se muze

pouzit pro provedeni srovnani s
povelem vyssiho radu.
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PROFIBUS

PROFIBUS DigiTouchy

I T I
Max. Node-ID

Nodes with Errors: 1
.in Config

s © D

PROFINET

PROFINET D:]g‘:'fauc?p

va

Version V120
CPU

States 61%
Q Connection State

O Provider State Controller

Q Consumer State Controller

. Provider State Device 0 @
. Consumer State Device




CAN diag.

CAN diag.

Ruzné pristroje CAN: shora:
CAN-Master Analogovy vystup FU1 ...

Krizeni:  Stav sbernice: FU4 Stavy podrobne:
5
32 97
33 97
34 97
35 97
36 97
37 97
38 97
o 5YA
40 97

MASTER: Stato

0,1,2: essi vengono percorsi
automaticamente dal Master e nel primo
ciclo, dopo un avvio PLC. Stato 3: lo
stato 3 sara mantenuto dal Master per
qualche tempo. Stato 5: lo stato 5 &

il normale stato di funzionamento del
Master. SLAVE: Stato -1: lo Slave
viene azzerato tramite il messaggio
NMT [Reset Node] e cambia
automaticamente nello stato 1. Stato
1: lo Slave cambia dopo un tempo
massimo di 2 sec. oppure subito dopo
la ricezione del suo messaggio di
avvio nello stato 2. Stato 2: lo Slave
passa automaticamente, dopo un tempo
di ritardo di 0,5 sec., allo stato 3.
Questo tempo indica la pratica per cui
molti dispositivi CANopen non sono
pronti immediatamente a ricevere la
loro configurazione SDO dopo aver
inviato il messaggio di avvio. Stato

3: nello stato 3 viene configurato lo
Slave. Gli Slave per cui si presenta
un problema in fase di configurazione
rimangono nello stato - 3, oppure
passano alla fase di configurazione
direttamente in uno stato di errore
(Stato > 5). Stato 5: lo stato 5 &

lo stato di funzionamento normale
dello Slave. Stato 97: un nodo passa
in uno stato 97 quando esso &
opzionale (dispositivo opzionale nella
configurazione CAN) e non alla
richiesta SDO dopo che I'oggetto
0x1000 ha reagito. Stato 98: un nodo
passa in uno stato 98 quando il tipo
di dispositivo (oggetto 0x1000) non
corrisponde al tipo

configurato.
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ModbusRTU

ModbusRTU

[ ) Moduly ADAM

ONA

Moduly ADAM

1-4 Moduly ADAM B e

Aktivni 0

Moduly ADAM 1

1 Moduly ADAM B

Moduly ADAM

DL
&@@& 20

OOO Hz

iiiii
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Volba lokalniho nebo vzdaleného
pracoviste

= J
e
: ' odstraneno

Prepnuti jazyka lokalni

Mistni prepnuti

na panelu e &8 | 22yka. Zde se meni jazyk na dotykové
G8) engisn | @R | obrazovce a ulozi do pameti tak, aby

(C2) cestina | O (NL) Nederlands | byl k dispozici pri pristim spusteni.
. Deutsch (p” V)'Ipadku pI’OUdU)
e

(7) once

©O
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Informace o jazykovéem souboru

Jazyk

Meldungen.xml:tChangedRevision: 19152 $

modi.xml: tChangedRevision: 19152 $

sprachen.xml:tChangedRevision: 19152 $

alarmmeld.xml: tChangedRevision: 23293 $

allgemein.xml: tChangedRevision: 19694 $

©
A,

weiteres.xml: tChangedRevision: 19152 $

weiteres2.xml: tChangedRevision: 19152 $

Zde se zobrazi verze jazykovych
souboru. Slouzi pro kontrolu, jestli
aktualizace souboru probehla v
poradku.

Prepnuti jazyka odstraneno

odstraneno

Francouzsky

@ holandsky
o=
@ Madarsky

@ Slovensky
@ Polsky

" l? Czech
ﬂ Cesky

o

Spanelsky

o2 U5 sputiy

Dalkové prepnuti jazyka. Zde se

meni jazyk na vzdalené konzole. Napr.

web - visu.
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Vaha

Vaha

‘ Externi displej

' Dalkové ovladani

S e

omzzmm © O

Bunky
Aktivni 0]

COM ports

Porty

COM!1 9600
COM2 2400
COM3 9600

©O
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Prehledové menu umoznuje
pristup k funkcim nastaveni a
diagnostiky vahy.

Ukazatel rychlosti prenosu 3
portu COM. Pro diagnostické
ucely!




Bunky 1-4

(shodny 5-8; 9-12)

1-4Bunky

Bunka 1

@Dore 0
@ Timeout 0

0 kg
Bunka 3

. Done 0
@ Timeout 0

0 kg

@®oore o0
@ Timeout 0

0 kg

' Done 0]
@ Timeout 0

0 kg

0 kg Aktivni 0

Prehled pres 4

radky. Sipky pro listovani. Klepnete
pro zvoleni policka. Klepnete na listu
pro zobrazeni podrobnosti.

0000

Bunka 1

(shodny 2ff)

1 Detail bunky

A0 Division 1 kg 0 kg
A 1!"\’4’\1Filtr 1 0 kg

0 kg

c Ok
0.00 Hz

@ Enabled

.Busy 0]

@@ Done O
Q®eocr 0
@@ @ Timeout 0

Podrobné menu,

mezi jinym nastaveni minimalniho a
maximalniho naplneni bunek;
FiltraAa C

Nastaveni vahy

Vaha detalil

0 kg
Utlum

1.00 s

E  Ulum__100s = 0kg
Nulova hmotnost 1000 kg -1000 kg

100.00 %

Faktor -1000 kg
Kroky 10 kg -990 kg

Maximalni a minimalni kapacita
vahy; celkovy filtr; sirka
faze
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Externi displej 1-4

Externi displej

Fliegl 84 2 radky Ronan 2 radky
‘ Done ‘ Done

@ Timeout 0 @ Timeout 0
-990 kg -990 kg

‘ Done

@ Timeout 0

‘ Done

@ Timeout 0

-990 kg -990 kg

. SNECRCIVE  Aktivni

Zapnuti externiho

displeje. POZOR: nekteré vyzaduji
restart po zvoleni tohoto
nastaveni.

Displej 1 detail (1 radka)

1 Displej detall
Ronan 1 radka

0.00 Hz

@ Enabled

‘Busy 0
Done O

‘ Error 0

@ Timeout 0

Podrobné zobrazeni

displeje pro vsechny displeje s 1
radkou, obrazovka ma tento vzhled (1
datové pole)

Displej 2 detail (2 radky)

2 Displej detail

Ronan 2 radky

0.00 Hz
-990 kg 0000 Enabled

o Busy O o Busy 0
‘ Done O ‘ Done O
‘ Error 0 ‘ Error 0
@ Timeout 0

‘Busy 0
Done O

‘ Error 0

@ Timeout 0

Podrobné

zobrazeni displeje pro vsechny
displeje s 2 radky, obrazovka ma tento
vzhled (4 datova pole)
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r r

Dalkové ovladani

Dalkové ovladani

Jalkové 15 tlacitek Jalkové 12 tlacitek

. Done 0] . Done 0]

@ Timeout 0 @ Timeout 0

0000V

Aktivni 0

Prehled dalkového ovladani
momentalne pouze 1 typ. Klepnete pro
zvoleni policka. Klepnete nalistu pro
dalsi podrobnosti.

Dalkove ovladani - detail

1 Dalkové ovladankg

Dalkové 15 tlacitek

Sender ID: 0
learn
0]
preselect No.: 0 o

pressed Keys: ‘ ‘ ‘
‘Busy

0
@®opore 0o
‘Error 0] OOO HZ
@ Timeout 0 @ Enabled

Podrobné

zobrazeni dalkového ovladani. Sériové
cislo se uklada zde pomoci "learn"! 3
kolecka ukazuji stav 3 hornich

stavu.
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EXTERN

EXTERN
PN, M

- O
|H@EE“E’[][].:.

Enoven@ (@ (0] o
EEmO00
EEEO000

o o o o

© 0O

Ostatni

EXTERN

E PN, MB
EEEO00rs

Intern: 0

EEO00CE

Extern O

0

©0

Ostatni
Weigh Cell Timeout

Error Free Time Weighing

Show Errors

Call Each x Cycle

a1
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Texty alarmu

0 system/alarmgroupallalarms 0 8 Porucha davkovace vpravo

1 Nouzové zastaveni 9 tha stresniho hydraulického agr¢
2 Porucha sneku 2 10 |Porucha bezpecnostniho ventilu
3 Porucha sneku 3 11 pa stresniho hydraulického agreg
4 Porucha sneku 1 12 prucha hydraulického agregatu ||
5 tha stresniho bezpecnostniho vl 13  |orucha bezpecnostniho ventilu L
6 Porucha menice motoru misice|| 14 Porucha vyskového sneku vprav
7  Porucha hydraulického agregatu| 15 |Porucha pricného sneku vpravo
16 Porucha 16 24 Porucha misice vpravo

17 | Porucha davkovaciho sneku 1 25 Porucha na karte A1

18 | Porucha davkovaciho sneku 2 26 Jucha menice motoru misice vprg
19 | Porucha davkovaciho sneku 3 27 Porucha na karte A2

20 | Porucha davkovaciho sneku 4 28 Porucha na karte A3

21 | Porucha davkovaciho sneku 5 29 Porucha FU sneku 3

22 | Porucha davkovaciho sneku 6 30 Porucha FU sneku 2

23 Porucha misice 31 Porucha FU sneku 1

32 Porucha vahové bunky 1 40 Porucha vahové bunky 9

33 Porucha vahové bunky 2 41 Porucha vahové bunky 10

34 Porucha vahové bunky 3 42 Porucha vahové bunky 11

35 Porucha vahové bunky 4 43 Porucha vahové bunky 12

36 Porucha vahové bunky 5 44 Porucha vahové bunky 13

37 Porucha vahové bunky 6 45 Porucha vahové bunky 14

38 Porucha vahové bunky 7 46 Porucha vahové bunky 15

39 Porucha vahové bunky 8 47 Porucha vahové bunky 16
48 Véhova bunka 1 nereaguje 56 Véhova bunka 9 nereaguje
49 Vahova bunka 2 nereaguje 57 Vahova bunka 10 nereaguje
50 Véhova bunka 3 nereaguje 58 Vahova bunka 11 nereaguje
51 Vahova bunka 4 nereaguje 59 Vahova bunka 12 nereaguje
52 Véhova bunka 5 nereaguje 60 Vahova bunka 13 nereaguje
53 Vahova bunka 6 nereaguje 61 Vahova bunka 14 nereaguje
54 Véhova bunka 7 nereaguje 62 Véhova bunka 15 nereaguje
55 Vahova bunka 8 nereaguje 63 Vahova bunka 16 nereaguje
64 |system/alarmgroupallalarms 64|| 72 |system/alarmgroupallalarms 72
65 |system/alarmgroupallalarms 65| 73 |system/alarmgroupallalarms 73
66 |system/alarmgroupallalarms 66|| 74 |system/alarmgroupallalarms 74
67 |system/alarmgroupallalarms 67| 75 |system/alarmgroupallalarms 75
68 |system/alarmgroupallalarms 68|| 76 |system/alarmgroupallalarms 76
69 |system/alarmgroupallalarms 69|| 77 |system/alarmgroupallalarms 77
70 |system/alarmgroupallalarms 70|| 78 |system/alarmgroupallalarms 78
71 |system/alarmgroupallalarms 71 79 |system/alarmgroupallalarms 79
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Texty alarmu

80 |system/alarmgroupallalarms 80|| 88 |system/alarmgroupallalarms 88
81 |system/alarmgroupallalarms 81 89 |system/alarmgroupallalarms 89
82 |system/alarmgroupallalarms 82|| 90 |system/alarmgroupallalarms 90
83 |system/alarmgroupallalarms 83|| 91 |system/alarmgroupallalarms 91
84 |system/alarmgroupallalarms 84|| 92 |system/alarmgroupallalarms 92
85 |system/alarmgroupallalarms 85| 93 |system/alarmgroupallalarms 93
86 |system/alarmgroupallalarms 86|| 94 |system/alarmgroupallalarms 94
87 |system/alarmgroupallalarms 87| 95 |system/alarmgroupallalarms 95
96 |system/alarmgroupallalarms 96|| 104 system/alarmgroupallalarms 104
97 |system/alarmgroupallalarms 97|| 105 system/alarmgroupallalarms 105
98 |system/alarmgroupallalarms 98|| 106 system/alarmgroupallalarms 106
99 |system/alarmgroupallalarms 99|| 107 system/alarmgroupallalarms 107
100 system/alarmgroupallalarms 100| 108 system/alarmgroupallalarms 108
101 Bsystem/alarmgroupallalarms 101| 109 system/alarmgroupallalarms 109
102 system/alarmgroupallalarms 102| 110 system/alarmgroupallalarms 110
103 system/alarmgroupallalarms 103| 111 system/alarmgroupallalarms 111
112 Nedostatek pameti 120 | HAlarmGroupMemory.m.ID08
113 Témer zadna volna pamet 121 | HAlarmGroupMemory.m.ID09
114 Chyba pameti 122 | HAlarmGroupMemory.m.ID10
115 Vypnuti po case 123 | HAlarmGroupMemory.m.ID11
116 NedostatekSD pameti 124 | HAlarmGroupMemory.m.|D12
117 Témer zaddn& SD pamet 125 | HAlarmGroupMemory.m.ID13
118 | HAlarmGroupMemory.m.ID06 126 | HAlarmGroupMemory.m.ID14
119 | HAlarmGroupMemory.m.ID07 127 Chyba jiskry ID

128 Porucha hlavni sbernice 136 | IAlarmGroupCANBus.m.ID08
129 Porucha vystupu sbernice 137 | IAlarmGroupCANBus.m.ID09
130 | Porucha sbernice u menice 1 138 | IAlarmGroupCANBus.m.ID10
131 | Porucha sbernice u menice 2 139 | IAlarmGroupCANBus.m.ID11
132 | Porucha sbernice u menice 3 140 | IAlarmGroupCANBus.m.ID12
133 | Porucha sbernice u menice 4 141 | IAlarmGroupCANBus.m.ID13
134 Porucha CAN u menice 5 142 | 1AlarmGroupCANBus.m.ID14
135 | IAlarmGroupCANBus.m.ID07 143 | IAlarmGroupCANBus.m.ID15

Alarmtexte sind im 1:1 Masstab dargestellt.
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Texty alarmu
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Texty hlaseni

0 |MELDUNG_INIT Zprava po zapnuti

1 |MELDUNG_PAUSE Pauza

2 |MELDUNG_HAND Rucne

3 |MELDUNG_AUS Vyp

4 |MELDUNG_BEFUELLEN Plneni

5 |MELDUNG_EXTERN_PAUSE Externi pauza

8 |MELDUNG_LEER Minimalni hmotnost
9 |MELDUNG_STOERUNG Porucha

10 | MELDUNG_VORLAUF_RUEHRWERK Michadlo vpred

11 | MELDUNG_VORLAUF_FOERDERSCIH snek 1 vpred

12 | MELDUNG_VORLAUF_FOERDERSCIH snek 2 vpred

13 | MELDUNG_VORLAUF_FOERDERSCIH snek 3 vpred

21 | MELDUNG_VORLAUF_DOSIERSCHN Davkov. snek 1 vpred
22 |MELDUNG_VORLAUF_DOSIERSCHN Davkov. shek 2 vpred
23 |MELDUNG_VORLAUF_DOSIERSCHN Davkov. snek 3 vpred
24 |MELDUNG_VORLAUF_DOSIERSCHN Davkov. shek 4 vpred
25 | MELDUNG_VORLAUF_DOSIERSCHN Davkov. snek 5 vpred
26 | MELDUNG_VORLAUF_DOSIERSCHN Davkov. snek 6 vpred
32 |MELDUNG_VORLAUF_MISCHER_LA Michac pomalu vpred
33 |MELDUNG_VORLAUF_MISCHER_SC Michac rychle vpred
41 |MELDUNG_DOSIERUNG Davkovani

52 | MELDUNG_NACHLAUF_MISCHER_S Michac rychle zpet
53 | MELDUNG_NACHLAUF_MISCHER_L Michac pomalu zpet
62 | MELDUNG_NACHLAUF_DOSIERSCH Davkov. shek 6 zpet
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73 | MELDUNG_NACHLAUF_RUEHRWER Michadlo zpet

80 | MELDUNG_AUTOMATISCHE_RUECK Automaticky zpetny chod
81 |MELDUNG_ENTLEERHUB Vyprazdnovaci zdvih
82 | MELDUNG_DUMP_SIGNAL SIGNAL DUMP

83 | MELDUNG_FREIFAHREN Pojezd

84 |MELDUNG_ANGEFORDERTE_RUEC Pozadovany zpet.chod
85 | MELDUNG_WAAGE_BERUHIGUNG Stupnice vyrovnani
0|0 Zprava po zapnuti
63 | MELDUNG_NACHLAUF_DOSIERSCH Davkov. snek 5 zpet
64 | MELDUNG_NACHLAUF_DOSIERSCH Davkov. snek 4 zpet
65 | MELDUNG_NACHLAUF_DOSIERSCH Davkov. snek 3 zpet
66 | MELDUNG_NACHLAUF_DOSIERSCH Davkov. snek 2 zpet
67 | MELDUNG_NACHLAUF_DOSIERSCH Davkov. snek 1 zpet
70 | MELDUNG_NACHLAUF_FOERDERS( snek 3 zpet

71 | MELDUNG_NACHLAUF_FOERDERS( snek 2 zpet

72 | MELDUNG_NACHLAUF_FOERDERS( snek 1 zpet

48










Fliegl

AGRARTECHNIK.

P> Fliegl Agrartechnik GmbH
Bilrgermeister-Boch-Str. 1
D-84453 Muhldorf a. Inn

Tel.: +49 (0) 86 31 307-0

Fax: +49 (0) 86 31 307-550
e-Mail: info@fliegl.com

We are Fliegl.

6 ¥ www.fliegl.com
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